Controle vitesse moteur CC avec PC

FPC + programme FTDI PIC

Mosfet boteur

Programme sur PC :

Le déplacement du curseur provoque 1’envoi de la consigne 0 a 255 par un port com virtuel.

7 Consigne vitesse PWM E][E

Consigne vitesse

K - - I \55/

0 2 50 75 100

Une carte FTDI recoit la consigne du PC par un cable mini USB et la transmet au PIC en
TTL.

Un programme en Mikrobasic embarqué dans le PIC crée la sortie PWM sur la broche RC2
suivi d’un mosfet IRLIZ24N vers le moteur.
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