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Ligne brisée bleue =Rb

La puissance motrice disponible Pm

La tension aux barnes des bobines comme « a et b » dans cette phase de conduction du contrdleur est ¥m
Le courant moyen traversant les bobines est Im

La vitesse de rotation est Tm = Kv Vm

La loi d’Ohm durant la phase de conduction de durée tatale « t » pendant 1 seconde (E-Vm)}={Rb+Rc+Rm])lc

L'energie motrice pour 1 seconde ou puissance motrice Pm =Vmict; 5ilm est le courant moyen, on a
Vm lct=Vm Im { on suppose l'inertie des piéces mobiles importante devant le temps de conduction du controleur )

La valeur de t = Im flc
Le courant Im circule dans tout le circuit et donc traverse la batterie
Im=lct =(E-Vm)}/({Rb+Rc+Rm )t ={E —V¥m)t/R

Si E' = 2 E et que la vitesse mateur soit maintenue constante ainsi que la puissance Pm, alors Im reste contant ainsi
que ¥m

Im=(E =Vm)t'fR= {2E-Vm)t' /R = (E-Vm])t/R donct/t'= {2E-Vm}/[{E-Vm)

Ce résultat est bizarre car indépendant de R



