Sans balourd accélération plage 1282-2563 Hz
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Repére de postion 1 1709,0 Hz 0,002 m/s DELTA: 427, 2 Hz 0,001 m/s Repére de postion 2: 2136,2 Hz 0,001 m/s

Ce que je pense étre le roulement, avec une valeur élevée a mon
godt.



Sans balourd accélération plage 0-1282Hz
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Fiepére de position 1: 427,2 Hz 0,002 m/s DELTA : 4272 Hz 0,000 m/s Fiepere de position 2 : 854 5 Hz 0,002 m/s<

Globall Repére de position 1

1 : vitesse de I’arbre

2 : 3eme harmonique de I’arbre + 2eme harmonique de I’alimentation
(50HZ2)+ une troisieme condition inexpliqué car le pic est haut

3 : au a ’entour de 120 Hz donc la bague interne

4 : 3 eme harmonique du 2mais pics aussi éleve je ne sais pas pourguoi

5 et 6 : deux blocs que je suppose bruit parasitent car il n’apparaisse pas en
vitesse



Sans balourd vitesse plage 0-1282Hz
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Repére de postion 2 854,5 Hz 0,0 mm/s

DELTA: 427 2 Hz 0.0 mm/s

Repére de postion 1; 427,2 Hz 0.0 mm/s




Avec balourd vitesse plage 0-1282Hz
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FRepére de postion 1: 427 2 Hz 0.0 mm/s DELTA: 427.2 Hz 0,0 mm#s Fepére de postion 2 : 8545 Hz 0.0 mm/s
Balourd Globall Repére de position 1

Ici on remarque bien le balourd avec une augmentation élevée de
I’amplitude a la fréquence de ’arbre.



Avec balourd accélération plage 0-1282Hz
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Repére de pasition 1 : 427.2 Hz 0,00 m/s DELTA : 427.2 Hz 0,00 m/s® Repére de position 2: 854.5 Hz 0,00 m/s*

Avec balourd acceleratlon plage 1282-2563Hz

V0 (B R &F W 2 =  J Senzor 1 w1526 Hz |w | 1.282- 25863 Hz (v

Ermé Cmmds (O omm & FFT

FFT

FFT [ RMS )

Riepére de position 1: 1709.0 Hz 0,002 m/s* DELTA : 427.2 Hz 0,000 mes* Repére de position 2 : 2136.2 Hz 0.002 m/s*
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Repéne de postion 2; 1709,0Hz 0,001 m/é#

DELTA: 2136 Hz 0017 ms?

Repere de postion 1 14354 Hz 0012 m/s?




