II. CALCUL D’AVANT-PROJET :

1. Etude Cinématique :

A- Schéma cinématique minimale (Solution 1) :
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Figure 3.8 : Schéma cinématique minimale (3D) (Solution 1).

B- Classe d’équivalence :

0 : Bati 3 : Levier d’oscillation.
0’ : Stator du moteur électrique. 4 : Table de lingotiere.

1 : Manivelle. 5/5’ : Levier de guidage.
2 : Bielle.
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