Aide alarésolution desprobléemesde MET

Rappels: A
(N § 1
Un générateur idéal detension, symbole: ~ — &/ ®
E

est caractérisé par le fait que la ddp E est présente entre les extrémités A et B du dipdle est constante et
égale a E, quel que soit le courant | qui le traverse. Le courant | peut prendre les deux polarités. Dans cet
exemple, le dipdle est générateur, puisque le courant a le méme sens que la tension. Si e courant était
négatif, ou bien s lafleche courant était de sens contraire, le dipdle serait récepteur .

Un générateur idéal de courant, symbole: A < ) | B

U

est caractérise par le fait que l'intensité | qui traverse le dipble placé entre les extrémités A et B est
constante et égalea |, quelle que soit laddp U a ses bornes.

Généralisation de la transfor mation

Un dipdle contenant un groupement de sources de toutes natures et de résistances, est équivalent a une
source idéale de tension, en série avec une résistance. C'est le MET ou modele équivalent de Thévenin.
Un circuit "compliqué” est équivalent a un circuit tres simple™: Le MET est également un "générateur
réel de tension" composé d'une source idéale de tension en série avec une résistance interne.
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M éthode: Er

1. Evaluer latension présente entre les bornes de sortie choisies, en respectant toutes | es régles des générateurs utilisés et en
fléchant tout. Cettetension est laf.é.m. Etou tension avidedu MET.

2. Remplacer toutes les sources par leur résistance interne. Cela signifie qu'il faut remplacer les sources idéales de
tension par une résistance nulle (un interrupteur fermé ou un court circuit), et remplacer les sources idéales de courant
par unerésistanceinfinie (un circuit ouvert ou un interrupteur ouvert)

3. Evaluer larésistance équivalente a ce groupement de résistances vue entre les bornes de sortie du groupement. C'est la
résistanceinterne Ry du MET.

Exemple: Dans le montage de la figure 1, | ne peut passer que dans la maille de gauche, puisque AB
est ouvert.
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Onfléchesur lafigure 2, et I'onremarque queEr = E+1 . Ry
Onreléve sur lafigure 3 que seule larésistance R; est branchéeentre A et B: Ry = Ry
Finalement, le MET du montage de lafigure lentre A etBest{ Er; Rr}

Application numérique, supposant E =5V, | = 2mA, R; = 1kW, R, = 2kW
Er=5+1.10%.2.10%=7v Rr = 1kwW MET ={ 7V ; 1kW}
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Algorigramme de calcul de Ery et de Ry par la méthode du Théoréme de Thévenin

Rc

Début

Débrancher la charge entre les points A et B

Refaire le schéma

Séparer le calcul de E1y et de Ry

Calcul de E1x
[

Cacul deRH
|

Sanslacharge, | =0 A

On calcule Uag avide

Uns avide = EmH

Toute méthode pour obtenir
cette tension est autorisée,
maille, loi des noauds,
Kirchoff, loi dohm, trans
formation de schéma, super-

Remplacer les sources de
tensions parfaites par un fil

Remplacer les sources de
courant par un circuit ouvert

Refaire le modéle ains

smplifié

position ...
|

Ety est calculé en fonction
des é éments du montage

Calculer larésistance vue
entre les points A et B

Rty est calculé en fonction
des éléments du montage

Refaire le schéma entier en
remplacant le schéma de départ
entre A e B par son Modele
Equivalent de Thévenin

Utiliser ce nouveau schéma pour
lasuite

Fin
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