Projet état contact sec vers PC
Principe :
Un microcontrôleur PIC 18F2420 reçoit l’état TOR sur RB0 configuré en pull up interne.

Cet état est envoyé par l’Uart vers un module FTDI232 (port Com virtuel) avec un câble.

Cette interface est alimentée par un convertisseur 230V AC / 5V DC régulé. 
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Schéma :
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Coté PC :

Une application Windows reçoit sur un port Com virtuel la trame et trace l’état TOR sur un graphique horodaté.

Il est possible de stocker les données dans un fichier en vu d’analyse avec Excel.

Lien vers le module FTDI :

https://www.ebay.fr/itm/FT232RL-FTDI-Mini-USB-a-TTL-Conversor-Serie-USB-3-3-5V-Arduino-Pro-FTDI232-New/401403793112?hash=item5d7587ced8:g:FDoAAOSwhYJcSv8Z
Câble FTDI ( PC :
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