
• Schéma de principe 

 



 
 
 

• Spécifications du capteur de position à déterminer 
 

Full Scale output 
Output noise and ripple % 
Frequency response (-3db) 

Linearity Error % (20 C) 
Repeatability error 
Hysteresis Error % 

Thermal Coefficient Of scale factor 
Vibration tolerance 

Shock survival 
Nul Point Repeatibility 

Fast dynamic Response (Hz) 
Absolute output 

Single axis Sensitivity 
Temperature coefficient % 

Resolution % 
Electromagnetic immunity 
Electromagnetic emission 

Typical Overall accuracy % 

 
• Existant 

 
 Controller : Cancom C721 Radio Transceiver V1.16 

 
www.jorgensen-elektronik.se/files/datablad/cancom/CanCom_C721.pdf 
 

 Module PWM : Cancom PWM-64 V4,20 
 

http://www.jorgensen-
elektronik.se/files/datablad/cancom/CanCom_danfoss_eng.pdf 
 

 Solenoïd Thomas PPCD 04 125Hz 
 
Le solénoïd reçoit un signal carré 0-5V et  fait une moyenne toute les 
0,008 secondes. Il vibre entre ses deux positions ( ouvert-fermé) pour 
délivrer une pression proportionnelle au signal reçu. Un shéma illustre le 
fonctionnement: pourcentage d´ouverture donné par le signal. 



 
 

 
Ouverture du solenoïd selon le signal envoyé- 



 
 

Documentation du solenoïd 
 
 
 
 
 
 



 
 

 
 
 
 
 
 
 
 


