
Par le changement de variable t = tan
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du peut se calculer en posant v = cosh u dès lors

dv = sinh udu et
√
u2 − 1 = sinh u et les bornes nouvelles

seront a′ = arg cosh a et b′ = arg cosh b

le résultat defintif est :

I =

∫∫

(Δ)

1

u− cos x
dxdu = π(arg cosh b− arg cosh a)

Sauf erreur bien sûr ! ! !
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