
'1.3.3. Mornent d'inertie d'ulr cerps de réyolution

Un corps 11e rét,olution est un solide cngentlré par la
rer,'olntioir d'une surlace autour ti'un axe.

Dans le cas c1c: la rechcrche d'Lrn lliorrent d'inertie d'un ccirl:s
r-le rértoluiiolt, orr peut se ser"r,'ir cle la conrraissance du rnornent
ci'inefiie d'nn c:ylindt'ç pa-r rapport à scrn axe i1e révolution (voir-

,'-'.) pour se 1àciliter 1a tâche.

iin efiet, consiciérons ie volurne de révolution de ia flqure ci-
contre (TiS. a.:-r. 1. Ën découpant ce volume. non pas en cylindres
minccs. nrais en ,Jisq,.rr.s minces" on pe,.rt utiliscr le résr,rltat trour,ér
prÉcéclenrnrent. Soji :
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Solution:
Cotps de révolution

Utilisons la formule éq. 4.137., soit:
. î ril ,Jnn,=|l r. pdlt
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Avec dans notre cas :
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D'où:
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Si l'on tient canrpte de ce que le volume du
eône est égal à:

1
V"ôn" =, t ro' U

rtg, 4,i3. - Motnent d'inertie d'utt
volume da t évalutiun.

ftq. 't.137.1

Si I'on connirît l ei /) cotxlne lonction de l. on perlt câlruler le momuri d'inertie riu corps de
r-é.,'oluTiori.

I Anrt;roli!" 4.tt" Calculer le moment <i'inertie d'un cône plein homogène de masse wt, parrapport à i

i son axe de révolution.
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