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ËXAN{EN DE r"'t.\1.C. (durée lh30-A-l petsùnnel tutorisÉ)

ll Le déplacement plan dans un solide est donné par U [u = I

l'unité de longueur est le mm.

1)Déterminez la matrice des défotmations tlans ce solirle.

2)En déduire les déformations principales

3)Calculez I'allongement d€ OA ,de OB et de OC'

[,e 19 lv{ars 3()09

I Fn un polnt ivl de la surl'ace d'un solide, on a placé une rosette à 60o

i.es nresures ontdonné,surîl :e, =i8,68 l0'J;sur fr: s: = -16,98 l0'5

er rur i'i : t: = 68,i0 l0 i

l) Tracez le cercle de Ntohr du plan de la rosene en lvl . En déduire

les déformations principaies Êr etÊl| et les directions principales de détbrmation'

( donnez I'angle X1 :d1 )

1) Failes ùn dessin situant lcs directions principales par rappoft à la rosetle'

3)Iln'l.apasdelorcestlesurfnceetr]vl'Calculezlatloisièmedélormationprirrcipale
et détenninez sa direction. RappeI : oij = X gl fu + 2p e;;

avec À =160000 lvlpa p:39699 lutPa ô;i Slmbole de Kxonecker

0r : trace de la natricè des détbnrrarions. cette formule est valable quelle que soit la birse.

4)Tracez le tricercle de lr.lolu des défor:rralions. Ën déduirc cn N{, la dilatation linéique

ielative maximlle et la I'angle cle distorsion maximal (en radian)
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