
Equations	
  du	
  mouvement	
  :	
  
	
  

𝐷𝑢
𝐷𝑡 = −

1
𝜌
𝜕𝑝
𝜕𝑥 + 𝑓𝑣	
  

	
  
𝐷𝑣
𝐷𝑡 = −

1
𝜌
𝜕𝑝
𝜕𝑦 − 𝑓𝑢	
  

	
  
𝐷𝑤
𝐷𝑡 = −𝑔 −

1
𝜌
𝜕𝑝
𝜕𝑧	
  

	
  
avec	
  

𝐷
𝐷𝑡 =

𝜕
𝜕𝑡 + 𝑢  

𝜕
𝜕𝑥 + 𝑣  

𝜕
𝜕𝑦 + 𝑤  

𝜕
𝜕𝑧	
  

	
  
	
  
	
  
Composantes	
  du	
  vecteur	
  tourbillon	
  relatif	
  :	
  
	
  

𝜂 =   
𝜕𝑤
𝜕𝑦 −

𝜕𝑣
𝜕𝑧	
  

	
  

𝛾 =
𝜕𝑢
𝜕𝑧 −

𝜕𝑤
𝜕𝑥 	
  

	
  

𝜉 =
𝜕𝑣
𝜕𝑥 −

𝜕𝑢
𝜕𝑦	
  

	
  
	
  
Equations	
  pour	
  les	
  composantes	
  du	
  vecteur	
  tourbillon	
  :	
  
	
  

𝐷𝜂
𝐷𝑡 = − 𝜂

𝜕𝑣
𝜕𝑦 +

𝜕𝑤
𝜕𝑧 +

𝜕 1 𝜌
𝜕𝑦

𝜕𝑝
𝜕𝑧 −

𝜕 1 𝜌
𝜕𝑧

𝜕𝑝
𝜕𝑦 − 𝜉 + 𝑓

𝜕𝑢
𝜕𝑧 − 𝛾

𝜕𝑢
𝜕𝑦 	
  

	
  
	
  

𝐷𝛾
𝐷𝑡 = − 𝛾

𝜕𝑢
𝜕𝑥 +

𝜕𝑤
𝜕𝑧 +

𝜕 1 𝜌
𝜕𝑥

𝜕𝑝
𝜕𝑧 −

𝜕 1 𝜌
𝜕𝑧

𝜕𝑝
𝜕𝑥 − 𝜉 + 𝑓

𝜕𝑣
𝜕𝑧 − 𝜂

𝜕𝑣
𝜕𝑦 	
  

	
  
	
  

𝐷 𝜉 + 𝑓
𝐷𝑡 = − 𝜉 + 𝑓

𝜕𝑢
𝜕𝑥 +

𝜕𝑣
𝜕𝑦 +

𝜕 1 𝜌
𝜕𝑦

𝜕𝑝
𝜕𝑥 −

𝜕 1 𝜌
𝜕𝑥

𝜕𝑝
𝜕𝑦 −

𝜕𝑤
𝜕𝑥

𝜕𝑣
𝜕𝑧 −

𝜕𝑤
𝜕𝑦

𝜕𝑢
𝜕𝑧 	
  

	
  


