Schéma cinématique de la solution (Banc seul) : (1) | Rail chassis A |PivotaxeZ
(2) Vérin B Pivot glissant axe Z
(3) Bras intérieur C Pivot axe Z
(4) | Bras extérieur D Pivot glissant axe Z
(5) Galet de rotation 0 Pivot axe Z
(6) Galet de rotation E Rotule axe Z
(7) Banc F Rotule axe Z
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