1) Les repéres et expressions mathématiques

« Composition des vitesses

/ 0) X
O’ M

O’ repére fixe, O repére mobile , M point étudié O’'M = 0’0 + OM

—> —> —> —> —>
OM=Ix+Jy +kY =ZiXi

— —
La vitesse d (O’M)/dt = Va ( Vitesse absolue )
—> — —> —>

Va= d(00’)/dt + X di/dt Xi + i d(Xi)/dt

Vitesse absolue = Vitesse d’entrainement (les 2 premiers termes correspondent au
déplacement du repére mobile ) + vitesse relative ( mesurée dans le repére mobile)



2) L’accélération

Composition des accélérations

d(Va)/dt =d2(00°)/dt? + £ d2ildt2 Xi + £ dildt*d(Xi)/dt +E i d2(Xi)/dt2+ £ dildt*d(Xi)/dt

— — —

ya = d*(00’)/dt? + X d?i/dt? Xi +X i d2(X|)Idt2 + 2 .3 di/dt*d(Xi)/dt

— e N —

ya = + yr + vc ( équation fondamentale )

—> — —>
Les termes de type di/dt= w*i (voir rappel calcul vectoriel )

VC=2*wA (Zi d(Xl)Idt) =2 * w™ Vr Accélération complémentaire de Coriolis

> — —> '

ya= ye(AccéIération repéere ) + Yr(Accélération dans le repére mobile) + yc( accélération Coriolis)



