1.1 Solutions techniques de principe

Les principales architectures mécaniques envisageables pour réaliser un moteur a rapport

volumétrique variable sont schématisées ci-dessous et comparées avec un moteur conventionnel :

Bloc moteur Piston Excentriques sur les paliers
articulé hydraulique
Chambre de combustion identique identique identique identique identique
Cinématique du piston modifiée identique modifiée modifiée modifiée
Contréle du rapport vol. € A7 AN N A r X
Pertes par frottement identiques identiques identiques identiques
Fiabilité et durée de vie AN N A Y] N
Effets d'inertie et de balourd identiques N A A identiques
Emissions sonores AN identiques b b N
Réalisation technique Saab SVC Ford FEV
Caractéristique :
7 : améliorée
A A : fortement améliorée t
A : amoindrie
A : fortement amoindrie . = t
par rapport a un moteur Ry \ ) t i ! ‘\
conventionnel - N N A Ny
Systemes bielle-manivelle articulés Piston Renvoi du
additionnel | mouvement par
roues dentées
Chambre de combustion identique identique identique modifiée identique
Cinématique du piston forterpent forterpent forter_nent identique identique
modifiée modifiée modifiée
Controle du rapport vol. € 2 7 7 7 r X
Pertes par frottement N N N N 7
Fiabilité et durée de vie ? ? ? ? ?
Effets d'inertie et de balourd b b b identiques Y]
Emissions sonores identiques identiques identiques identiques identiques
PSA et Nissan ALVAR MCE-5

Réalisation technique
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